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अं�ेजी के श� द/Words in English
  

हदी म� अथ�/ 
Meaning in 
Hindi  

अं�ेजी म� �योग/Usages in English  हदी म� �योग/Usages in Hindi 1.  Assembly समु� चयन The work related to mechanical 
assemblyassemblyassemblyassembly and testing was carried 
out by M/s……….. 

यांि�क सम�ु चसम�ु चसम�ु चसम�ु चयनयनयनयन व परी!ण का काय� 
मेसस�...........#ारा $कया गया।  2.  Augmented संव&धत  Technical facilities are augmented augmented augmented augmented 

at Zero Point.  
जीरो ) वॉइंट पर तकनीक. सुिवधा/ को 
सवं�धतसवं�धतसवं�धतसवं�धत $कया जाता ह।ै 3.  Assembly Integration and 

Testing (AIT) 
समु� चयन, समेकन 
एवं जाँच 
(ए.आई.टी.) 

Assembly Integration and TestingAssembly Integration and TestingAssembly Integration and TestingAssembly Integration and Testing 
Entity (AIT) shall be responsible for 
the assembly, integration, check-out 
and testing for all sub-
systems/systems as well as 
planning and operations of various 
facilities needed for AIT. 

सम�ु चसम�ु चसम�ु चसम�ु चयनयनयनयन, , , , समकेन एवं जाँचसमकेन एवं जाँचसमकेन एवं जाँचसमकेन एवं जाँच इकाई 
(ए.आई.टी.) सभी उप 
�णािलय1/�णािलय1 के समु� � यन, 
समेकन, चके-आऊट एवं जाँच के साथ 
ए.आई.टी. के िलए आव4 यक िविभ6 न 
सुिवधा/ क. योजना एवं �चालन1 के  
िलए उ8 तरदायी होगी। 4.  Analysis िव4 लेषण  Technical evaluation committee is 

responsible for the analysisanalysisanalysisanalysis of 
actuators. 

तकनीक. मू: यांकन सिमित �वत�क1 के 
िव" लेिव" लेिव" लेिव" लेषणषणषणषण के िलए िज; मेदार ह।ै 5.  Accuracy test प<रशु=ता परी!ण

  
Accuracy testAccuracy testAccuracy testAccuracy test of the accelerometer 
has already been done. 

8 वरणमापी का प$रशु&ता परी'ण प$रशु&ता परी'ण प$रशु&ता परी'ण प$रशु&ता परी'ण पहल े
से ही कर िलया गया ह।ै 6.  Accelerometer 8 वरणमापी  The ceramic servo accelerometersaccelerometersaccelerometersaccelerometers 

are produced internally in this Unit. 
इस यूिनट म� िसरेिमक सव> 
) व) व) व) वरणमािपय*रणमािपय*रणमािपय*रणमािपय* का उ8 पादन आंत<रक तौर 
पर $कया जाता ह।ै 



7.  Actuator �वत�क  This Unit has total capability to 
design, develop, qualify and deliver 
the Inertial systems, actuatorsactuatorsactuatorsactuators and 
mechanisms to entire Indian Space 
Programme. 

यह यूिनट, सारे भारतीय अंत<र! 
काय��म1 के िलए जड़8 वीय �णािलय1, 
+वत�क*+वत�क*+वत�क*+वत�क* एवं यं�ाविलय1 क. 
अिभक: पना, िवकास, गुणव8 ता परी!ण 
और समयब= आपू&त करने के िलए पूरी 
तरह स!म ह।ै 8.  Application अनु�योग  We have been entrusted with the 

responsibility of the realization of 
gyroscope for spacecraft 
applicationsapplicationsapplicationsapplications. 

हम� अंत<र!यान अनु+योग*अनु+योग*अनु+योग*अनु+योग* के िलए 
जायरोD कोप क. �ािE का दािय8 व सFपा 
गया ह।ै 9.  Crew selection   

    
कमGदल का चयन  
 

The functional requirements of 
Gaganyaan programme are human 
centric and involve crew selectioncrew selectioncrew selectioncrew selection, 
trainingtrainingtrainingtraining, and ensuring the well-being 
of the crew during ascent, orbital 
phase, re-entry, recovery and 
rehabilitation after the return from 
orbit. 

गगनयान काय��म क. �काया�8 मक 
आ4 यकताए ं मानव क� $Hत हI, िजसम� 
कम.दल चयनकम.दल चयनकम.दल चयनकम.दल चयन, +िश'ण+िश'ण+िश'ण+िश'ण    और आरोहण, 
क!ीय चरण, पुन:�वेश, पुन:�ािE तथा 
क!ा से लौटन े के प4 चात पुनवा�स के 
दौरान कमGदल क. कुशलता को 
सुिनिJत करना शािमल हI। 
 

10.  Crew training कमGदल का 
�िश!ण  
 

11.  Crew escape system कमGदल बचाव 
�णाली Crew escape systemCrew escape systemCrew escape systemCrew escape system, Pad Abort 

Test (PAT) flight  is a major 
technology that will safely parachute  
the future astronauts down in case 
of exigency at Launch Pad while 
taking off . 

कम.दल कम.दल कम.दल कम.दल बचाव +णालीबचाव +णालीबचाव +णालीबचाव +णाली, पैड िवफलता 
जांच (पी.ए.टी.) उड़ान एक �मुख 
�ौLोिगक. ह,ै जो भावी अंत<र!याि�य1 
को उड़ान भरते समय पैड पर $कसी 
आपातकालीन िDथित म� सुरि!त नीचे ले 
आएगी। 12.  Control Centre िनयं�ण क� H  All the signals transmitted from the 

Satellite are received at Control Control Control Control 
CentreCentreCentreCentre. 

उप�ह से भेजे गए सभी संकेत िनय/ंण िनय/ंण िनय/ंण िनय/ंण 
क0 1क0 1क0 1क0 1 #ारा �ा) त $कए जाते हI। 



13.  Comets धूमकेत ु   Solar system objects like planets, 
natural satellites, cometscometscometscomets and 
asteroids came into existence from 
solar nebula.  

सौर िनहा<रका से �ह, उप�ह, धूमकेतुधूमकेतुधूमकेतुधूमकेतु 
और !ुH�ह जसैे सौरमंडल के िपN ड बने।  

14.  Checkout System जांच �णाली  Technical Evaluation and 
certification of the procured 
checkout systemscheckout systemscheckout systemscheckout systems are required. 

खरीदी गई चेकचेकचेकचेक----आऊटआऊटआऊटआऊट    +णािलय*+णािलय*+णािलय*+णािलय* के 
तकनीक. मू: यांकन एवं �माणन अपेि!त 
ह।ै  15.  Clean Room D व� छ क!  Coat, cap and gloves must be worn 

before entering the clean roomclean roomclean roomclean room. 
2 व2 व2 व2 व� छ� छ� छ� छ क' क' क' क' म� �वेश करने से पहले कोट, 
टोपी और दD ताने पहनने चािहए। 16.  Composites Product सि;मP उ8 पाद  Composites productsComposites productsComposites productsComposites products are being 

employed in all programmes of 
ISRO. 

इसरो के सभी काय��म1 म� सि4म5 सि4म5 सि4म5 सि4म5 
उ) पाउ) पाउ) पाउ) पाद*द*द*द* का �योग $कया जा रहा ह।ै 17.  Communication Satellite संचार उप�ह The communication satellitecommunication satellitecommunication satellitecommunication satellite series 

commenced with the APPLE 
satellite.  

सचंार उप�हसचंार उप�हसचंार उप�हसचंार उप�ह Pृंखला क. शुRआत ए) पल 
उप�ह से Sई। 
 18.  Configuration संRपण  GSLV-MKIII has twin engine 

configurationconfigurationconfigurationconfiguration. 
जी.एस.एल.वी. माक� III म� दो इंजन1 
वाला स6ंपणस6ंपणस6ंपणस6ंपण ह।ै 19.  Design अिभक: पना  Absolute Quality should be ensured 

right from system designdesigndesigndesign. 
�णाली क. अिभक8 पअिभक8 पअिभक8 पअिभक8 पनानानाना से ही संपूण� 
गुणव8 ता सुिनिJत करनी चािहए। 20.  Decontamination िवसंदषूण  Stage DecontaminationDecontaminationDecontaminationDecontamination Plant is 

working efficiently. 
चरण िवसदंषूणिवसदंषूणिवसदंषूणिवसदंषूण संयं� स!म Rप से काम 
कर रहा ह।ै 21.  Earth Observation भू-�े!ण Earth observationEarth observationEarth observationEarth observation satellites of ISRO 

have been successfully able to 
establish many operational 
application in the country. 

इसरो के भूभूभूभू----+े'ण+े'ण+े'ण+े'ण उप�ह दशे म� कई 
�चलना8 मक अनु�योग1 को 
सफलतापूव�क D थािपत कर पाये हI। 



22.  Exploration अ6 वेषण  Early explorationsexplorationsexplorationsexplorations of Mars 
ascertained the presence of water 
there in ice form. 

�ारंिभक मंगल अ9 वेअ9 वेअ9 वेअ9 वेषण*षण*षण*षण* ने वहाँ बफ�  के 
Rप म� पानी क. उपिDथित क. पुिW  क.। 23.  Elastomeric �8 याD थक  The short listed party is having 

capability to realise elastomericelastomericelastomericelastomeric 
products. 

लघु सूचीब= पाटG +) या+) या+) या+) या2 थ2 थ2 थ2 थकककक उ8 पाद1 
क. �ािE करने क. !मता रखती ह।ै 24.  Frequency आवृिY  FrequencyFrequencyFrequencyFrequency test of the equipment 

has to be completed at the earliest. 
उपकरण का आवृि=आवृि=आवृि=आवृि= परी!ण यथाशीZ 
पूरा $कया जाना ह।ै 25.  Fabrication Process संिवरचन �$�या

  
To review qualification test plan and 
test results of in-house PCP 
fabrication processfabrication processfabrication processfabrication process. 

आंत<रक पीसीबी सिंवरचन +>?यासिंवरचन +>?यासिंवरचन +>?यासिंवरचन +>?या क. 
यो[ यता परी!ण योजना व परी!ण 
प<रणाम1 क. समी!ा करना। 26.  Geospatial भू-D थािनक  Project monitoring using GeospatialGeospatialGeospatialGeospatial 

technology. 
भूभूभूभू----2 था2 था2 था2 थािनकिनकिनकिनक �ौLोिगक. का उपयोग करते 
Sए प<रयोजना/ क. िनगरानी। 27.  Gaganyaan Programme  गगनयान काय��म Gaganyaan Gaganyaan Gaganyaan Gaganyaan programmeprogrammeprogrammeprogramme is the name 

of the maiden Human Space Flight 
programme of India that envisages 
carrying human to Space. 

गगनयान  काय�?म गगनयान  काय�?म गगनयान  काय�?म गगनयान  काय�?म भारत का �थम 
समानव अंत<र! उड़ान काय��म ह,ै 
िजसक. प<रक: पना मनु\य को अंत<र! 
म� ले जाने क. ह।ै  28.  Geographic Information 

System 
भौगोिलक सूचना 
�णाली  A Geographic Information SystemGeographic Information SystemGeographic Information SystemGeographic Information System 

(GIS) is a system designed to 
analyze, manage, and present 
spatial or geographic data. 

भौगोिलक सचूना +णालीभौगोिलक सचूना +णालीभौगोिलक सचूना +णालीभौगोिलक सचूना +णाली (जीआईएस) 
एक �णाली ह,ै िजसे D थािनक या 
भौगोिलक आंकड़1 का िव4 लषेण, �बंधन 
और �D तुित करन ेके िलए िडज़ाइन 
$कया गया ह।ै 29.  Geo Synchronous भू-D थैितक  The Satellite will be placed in Geo Geo Geo Geo 

synchronoussynchronoussynchronoussynchronous orbit. 
उप�ह को भूभूभूभू----2 थै2 थै2 थै2 थैितकितकितकितक क! म� D थािपत 
$कया जाएगा। 



30.  Geo-Informatics भू-सूचना िव]ान
  

Performing integrated horticulture 
assessment and management work 
using GeoGeoGeoGeo----informaticsinformaticsinformaticsinformatics. 

भूभूभूभू----सचूनासचूनासचूनासचूना िवCानिवCानिवCानिवCान का उपयोग करके 
समि6वत बागवानी मू: यांकन एवं �बंधन 
काय� करना। 31.  Human Rating Certification मानव अनुकूल 

�माणीकरण 

It shall be responsible for generating 
and implementing the overall quality 
plans, human rating certification 
as per the overall guidelines, crew 
safety aspects and reliability 
studies.  

यह समD त संपूण� $दशािनदश̂1, कमGदल 
सुर!ा पहलु/ एवं िव4 वसनीयता 
अ_ ययन1 के अनसुार यह समD त 
गुणव8 ता योजना/, मानव अनुकूल मानव अनुकूल मानव अनुकूल मानव अनुकूल 
+माणीकरण+माणीकरण+माणीकरण+माणीकरण को बनाने एवं काया�ि6वत 
करने के िलए उ8 तरदायी होगा। 32.  Human Rated    मानवानुकूल GSLV-MkIII is the Human ratedHuman ratedHuman ratedHuman rated 

Launch Vehicle that will ferry the 
crew to orbit  

जी.एस.एल.वी.माक� -III रॉकेट 
मानवानुकूलमानवानुकूलमानवानुकूलमानवानुकूल �मोचक रॉकेट ह,ै जो 
कमGदल को क!ा म� ले जायेगा । 33.  Heat Shield ऊ\ मा कवच  Heat ShieldHeat ShieldHeat ShieldHeat Shield separation command is 

activated in Stage IV. 
चौथे चरण म� ऊE माऊE माऊE माऊE मा कवच कवच कवच कवच हटाने का 
आदशे स$�य $कया जाता ह।ै 34.  Injection अंत:!ेपण  The LOI maneuver precisely 

injectedinjectedinjectedinjected Chandrayaan-2 into an orbit 
around the Moon. 

एल.ओ.आई. युिaचालन ने स<टक Rप 
से चंHयान-2 को चंHमा के इद�-िगद� क. 
क!ा म� अंतअंतअंतअंत::::'ेिपत'ेिपत'ेिपत'ेिपत $कया। 35.  Infrared Sensor अवरb त संवेदक  An infrared sensorinfrared sensorinfrared sensorinfrared sensor is an electronic 

device that emits in order to sense 
some aspects of the surroundings. 

अवर� तअवर� तअवर� तअवर� त सवंेदक सवंेदक सवंेदक सवंेदक एक इलेb cॉिनक 
उपकरण ह,ै जो प<रवेश के कुछ पहलु/ 
को समझने के िलए अवरb त $करण� 
उ8 स&जत करता ह।ै 36.  Interface अंतरापृ\ ठ  Mission specific changes do happen 

in payload interfacesinterfacesinterfacesinterfaces. 
�दायभार अंतरापृE ठअंतरापृE ठअंतरापृE ठअंतरापृE ठ म� अिभयान 
िविश\ ट प<रवत�न होते रहत ेहI। 37.  Infrastructure Requirements अवसंरचना 

आव4 यकताए ं  Review and approve of building and 
infrastructure requirementsinfrastructure requirementsinfrastructure requirementsinfrastructure requirements. 

भवन एवं अवसरंचना अवसरंचना अवसरंचना अवसरंचना आव" यआव" यआव" यआव" यकताकताकताकताGGGG क. 
समी!ा व अनुमोदन �दान करना। 



38.  Integration Testing एक.करण परी!ण
  

With immediate effect and until 
further orders, the following changes 
are made in the organization of 
Mechanical and Vehicle Integration Integration Integration Integration 
TestingTestingTestingTesting area. 

त8 काल �भाव से तथा आगामी आदशे1 
तक,यांि�क तथा वाहन एकHकरण एकHकरण एकHकरण एकHकरण 
परी'णपरी'णपरी'णपरी'ण !े� के संगठन म� िन; निलिखत 
प<रवत�न $कए जाते हI। 39.  Instrumentation Scheme यं�ीकरण योजना

  
Ensure that all valves in the storage 
tank are operated as per plumbing 
instrumentationinstrumentationinstrumentationinstrumentation    schemeschemeschemescheme of the 
storage tank. 

सुिनिJत कर� $क भN डारण टंक. के सभी 
वॉ: व1 का �चालन भंडारण टंक. क. 
नलसाजी तथा य/ंीकरण योजनाय/ंीकरण योजनाय/ंीकरण योजनाय/ंीकरण योजना के 
अनुसार $कया जाता ह।ै 40.  Instrumentation  यं�ावली  InstrumentationInstrumentationInstrumentationInstrumentation & Control System is 

the integral part of the launch 
facility. 

य/ंावलीय/ंावलीय/ंावलीय/ंावली एवं िनयं�ण �णाली लाँच 
सुिवधा का अिभ6 न अंग ह।ै 41.  Inertial System जड़8 वीय �णाली  Absolute quality of the Inertial Inertial Inertial Inertial 

systemssystemssystemssystems developed in-house may 
be ensured. 

आंत<रक तौर पर िवकिसत क. गई 
जड़) वीजड़) वीजड़) वीजड़) वीय +णािलय*य +णािलय*य +णािलय*य +णािलय* क. संपूण� गणुव8 ता 
सुिनिJत क. जाए।  42.  Indigenous D वदशेी In GSLV its third and final stages, 

uses the indigenouslyindigenouslyindigenouslyindigenously developed 
cryogenic upper stage. 

जी.एस.एल.वी. के अंितम व तृतीय चरण 
म� 2 व2 व2 व2 वदशेीदशेीदशेीदशेी Rप से िवकिसत �ायोजेिनक 
ऊपरी चरण का उपयोग $कया जाता ह।ै 43.  Interplanetary अंतर�हीय  The orbiter will have to endure 

interplanetaryinterplanetaryinterplanetaryinterplanetary space. 
कि!� को अंतर�हीयअंतर�हीयअंतर�हीयअंतर�हीय अंत<र! का 
सामना करना पड़गेा। 44.  Launch Vehicle �मोचक यान  The satellites are sent into space 

with the help of a launch vehiclelaunch vehiclelaunch vehiclelaunch vehicle. 
+मोचक यान+मोचक यान+मोचक यान+मोचक यान क. मदद से उप�ह1 को 
अंत<र! म� भेजा जाता ह।ै 



45.  Lightning Imaging Sensor तिड़त �ितबबन 
संवेदक  The Lightning Imaging SensorThe Lightning Imaging SensorThe Lightning Imaging SensorThe Lightning Imaging Sensor (LIS), 

is a space based instrument used to 
detect the distribution and variability 
of total lightning. 

तिड़त +ित�बबन सवंेदकतिड़त +ित�बबन सवंेदकतिड़त +ित�बबन सवंेदकतिड़त +ित�बबन सवंेदक 
(एल.आई.एस.), एक अंत<र!-आधा<रत 
उपकरण ह,ै िजसका उपयोग कुल तिड़त 
के िवतरण और प<रवत�नशीलता का पता 
लगाने के िलए $कया जाता ह।ै 46.  Landing अवतरण  LandingLandingLandingLanding test has been planned. अवतरणअवतरणअवतरणअवतरण परी!ण क. योजना बनाई गई 
ह।ै 47.  Lift off Mass नीतभार  Lift off MassLift off MassLift off MassLift off Mass of Launch Vehicle is 

approximately 1200 Ton. 
�मोचन यान का नीतभारनीतभारनीतभारनीतभार लगभग 1200 
टन ह।ै 48.  Liquid Propellant Hव नोदक  Liquid PropellantLiquid PropellantLiquid PropellantLiquid Propellant is one kind of 

Rocket fuel. 
1व नोदक1व नोदक1व नोदक1व नोदक एक तरह का रॉकेट इfधन ह।ै 49.  Launch Pad �मोचन मंच  The vehicle is moved to first Launch Launch Launch Launch 

PadPadPadPad. 
यान को �थम +मोचन मचं+मोचन मचं+मोचन मचं+मोचन मचं पर ले जाया 
गया। 50.  Maneuver युिaचालन  Lunar bound Orbit ManeuverManeuverManeuverManeuver. चंHमा क. क!ा म� यिुJचालनयिुJचालनयिुJचालनयिुJचालन। 51.  Microwave Link सूg मतरंगी Pृंखला

  
A microwave linkmicrowave linkmicrowave linkmicrowave link is a 
communications system that uses a 
beam of radio to transmit 
information between two fixed 
locations on the earth. 

सKू मसKू मसKू मसKू मतरंगी 5ृखंलातरंगी 5ृखंलातरंगी 5ृखंलातरंगी 5ृखंला एक संचार �णाली ह ै
जो पृh वी पर दो िनिJत D थान1 के बीच 
सूचना �सा<रत करने के िलए सूg मतरंग 
आवृिY सीमा म� रेिडयो तरंग1 के एक 
$करणपुंज का उपयोग करती ह।ै 52.  Mechanical Propeties यांि�क गुणधम�  Analyse the impact of deviations in 

the components with respect to 
dimention, interfaces, mechanical mechanical mechanical mechanical 
propertiespropertiespropertiesproperties and adequacy of 
functional requirements. 

घटक1 म� होने वाल ेिवचलन1 के �भाव 
का िव4 लेषण, िवमा, अंतरापृ\ ठ, यांि/क यांि/क यांि/क यांि/क 
गुणधम�गुणधम�गुणधम�गुणधम� और काया�8 मक अपे!ा/ क. 
पया�) तता के िसलिसले म� कर�। 53.  Mission Director िमशन िनदशेक  Vehicle readiness reported to 

Mission DirectorMission DirectorMission DirectorMission Director. 
यान के तैयार होने क. सूचना िमशन िमशन िमशन िमशन 
िनदशेकिनदशेकिनदशेकिनदशेक को दी गई। 



54.  Navigation नौसंचालन  NavigationNavigationNavigationNavigation software has to be 
developed for Advanced inertial 
sensors. 

उ6 नत जड़8 वीय संवेदक1 के िलए 
नौसचंालनौसचंालनौसचंालनौसचंालनननन सॉiटवेयर का िवकास $कया 
जाना ह।ै 55.  Orbiter कि!�  All the systems of Chandrayaan-2 

Orbiter Orbiter Orbiter Orbiter and Lander are healthy. 
चंHयान-2 कि'/कि'/कि'/कि'/ तथा लIडर क. सभी 
�णािलयाँ ठीक हालत म� ह।ै 56.  Observatory वेधशाला  A new aerosol obobobobsssservatoryervatoryervatoryervatory has 

been established at Lachung, 
located in northern Sikkim. 

उ8 तरी िस$jम िDथत लाचुंग म� एक नई 
एयरोसोल वेधशालावेधशालावेधशालावेधशाला D थािपत क. गई ह।ै 57.  Orbit क!ा  The Rocket has placed the satellite 

in the designated orbitorbitorbitorbit. 
रॉकेट ने उप�ह को िनkद\ ट क'ाक'ाक'ाक'ा म� 
D थािपत $कया ह।ै 58.  Operational �चलना8 मक  ISRO launched various operationaloperationaloperationaloperational 

remote sensing satellites. 
इसरो ने िविभ6 न +चलना) म+चलना) म+चलना) म+चलना) मकककक सुदरू 
संवेदन उप�ह �मोिचत $कए। 59.  Pad Abort Test    पैड िवफलता जांच Crew escape system, Pad Abort Pad Abort Pad Abort Pad Abort 

TestTestTestTest (PAT) flight  is a major 
technology that will safely parachuteparachuteparachuteparachute  
the future astronauts down in case 
of exigency at Launch Pad while 
taking off . 

कमGदल बचाव �णाली,,,, पैड िवफलता पैड िवफलता पैड िवफलता पैड िवफलता 
जांचजांचजांचजांच (पी.ए.टी.) उड़ान एक �मुख 
�ौLोिगक. ह ैजो भावी अंत<र!याि�य1 
को उड़ान भरते समय पैड पर $कसी 
आपातकालीन िDथित म� सुरि!त नीचे ल ेनीचे ल ेनीचे ल ेनीचे ल े
आयगेीआयगेीआयगेीआयगेी। 
 

60.  Parachute नीचे ले आना 

61.  Propulsion System �णोदन �णाली  Propulsion systemPropulsion systemPropulsion systemPropulsion system is the power 
plant which provides kinetic energy 
conversion. 

+णोदन +णाली +णोदन +णाली +णोदन +णाली +णोदन +णाली ऊजा� संयं� ह,ै जो 
गितज ऊजा� का Rपांतरण �दान करता 
ह।ै 62.  Proximity Sensor सामी) य संवेदक  A proximity sensorproximity sensorproximity sensorproximity sensor is a sensor able 

to detect the presence of nearby 
objects wihtout any physical contact. 

सामीM यसामीM यसामीM यसामीM य सवंेद सवंेद सवंेद सवंेदकककक एक ऐसा संवेदक ह,ै जो 
$कसी भी भौितक संपक�  के िबना पास क. 
वD तु/ क. उपिDथित का पता लगाने म� 
स!म ह।ै 63.  Polar lुवीय  PolarPolarPolarPolar Satellite Launch Vehicle is the 

workhorse of ISRO. 
NवुीयNवुीयNवुीयNवुीय उप�ह �मोचन यान, इसरो का 
िव4 वसनीय यान ह।ै 



64.  Processing संसाधन  Review the observations/anomaly 
during the processingprocessingprocessingprocessing/testing. 

ससंाधनससंाधनससंाधनससंाधन/परी!ण के दौरान 
�े!ण1/असंगित क. समी!ा कर�। 65.  Pyrometer उ8 तापमापी  A High Speed PyrometerPyrometerPyrometerPyrometer is 

proposed to be procured 
एक उ� च गित उ) ताउ) ताउ) ताउ) तापमापीपमापीपमापीपमापी के �ापण का 
�D ताव $कया जाता ह।ै 66.  Propellant नोदक  Review the propellantpropellantpropellantpropellant quantity and 

test specimens' requirement. 
नोदकनोदकनोदकनोदक मा�ा तथा परी!ण नमून1 क. 
अपे!ा क. समी!ा कर�। 67.  Re-entry, Recovery and 

Rehabilitation पुन:�वेश 

पुन:�ािE  
पुनवा�स 

The functional requirements of 
Gaganyaan programme are human 
centric and involve crew selection, 
training, and ensuring the well-being 
of the crew during ascent, orbital 
phase,    rererere----entry, recovery and entry, recovery and entry, recovery and entry, recovery and 
rehabilitation rehabilitation rehabilitation rehabilitation after the return from 
orbit. 

गगनयान काय��म क. �काया�8 मक 
आ4 यकताए ं मानव क� $Hत हI िजसम� 
कमGदल चयन, �िश!ण और आरोहण, 
क!ीय चरण, पुनपुनपुनपुन:+वेश+वेश+वेश+वेश, पुनपुनपुनपुन:+ािO तथा +ािO तथा +ािO तथा +ािO तथा 
क!ा से लौटने के प4 चात    पुनवा�पुनवा�पुनवा�पुनवा�स स स स के 
दौरान कमGदल क. कुशलता को 
सुिनिJत करना शािमल हI। 

68.  Recovery and Rehabilitation of 
astronauts 

अंत<र!याि�य1 
क. वापसी और 
पुनवा�स  

69.  Ruggedized मजबूत करना   

 

Human rated GSLV MKIII will be 
ruggedized ruggedized ruggedized ruggedized by adding more 
redundancy to active systems, 
incorporating Integrated vehicle 
health management system and 
high reliable Crew escape 
provisions in all phases of mission.  

स$�य �णािलय1 म� अिधक अित<रb तता 
को शािमल करत ेSए, समे$कत यान 
D वाD h य �बंधन �णाली और िमशन के 
सभी चरण1 म� उ� च िव4 वसनीय 
कमGदल बचाव �ावधान1 का  समावेशन 
करते Sए मानव अनकुूल जी.एस.एल.वी. 
माक�  III    को मजबूतमजबूतमजबूतमजबूत $कया जाएगा।  70.  Remote Sensing सुदरू संवेदन  Analysis of sudden change of water 

quality in river using Remote Remote Remote Remote 
SensingSensingSensingSensing technology. 

सदुरू सवंेदनसदुरू सवंेदनसदुरू सवंेदनसदुरू सवंेदन तकनीक का �योग करके 
नदी के जल क. गुणव8 ता म� Sए अचानक 
प<रवत�न का िव4 लेषण। 71.  Remote सुदरू  National RemoteRemoteRemoteRemote Sensing Centre is 

situated in Hyderabad. 
रा\ cीय सदुरूसदुरूसदुरूसदुरू संवेदन क� H हदैराबाद म� 
िDथत ह।ै 



72.  Resolution िवभेदन  High resolutionresolutionresolutionresolution camera is very 
useful in Remote Sensing. 

सुदरू संवेदन म� उ� च िवभेदनिवभेदनिवभेदनिवभेदन वाले कैमरे 
m यादा उपयोगी होते हI। 73.  Reception अिभ�हण  New centre has been established 

for data receptionreceptionreceptionreception. 
आंकड़1 के अिभ�हणअिभ�हणअिभ�हणअिभ�हण हतेु नया क� H 
बनाया गया ह।ै 74.  Radiation िव$करण  Radiation Radiation Radiation Radiation emitted from mobile 

phones may be harmful for health. 
मोबाइल फोन से िनकला Sआ िव>करणिव>करणिव>करणिव>करण 
D वाD h य के िलए हािनकारक हो सकते हI। 75.  Range Operations र�ज �चालन  Range OperationsRange OperationsRange OperationsRange Operations completed. र0ज +चालनर0ज +चालनर0ज +चालनर0ज +चालन पूण�। 76.  Re-entry पुन:�वेश  Orbital rererere----entryentryentryentry experiment is 

scheduled in July. 
क!ीय पुनपुनपुनपुन::::+वेश+वेश+वेश+वेश परी!ण जलुाई म� 
िनधा�<रत $कया गया ह।ै 77.  Reliability िव4 वसनीयता  To carry out detailed review of the 

design covering aspects such as 
design choices, technology options, 
reliabiltyreliabiltyreliabiltyreliabilty and safety requirements. 

अिभक: पना संबंधी पहलु/, जैसे-
अिभक: पना िवक: प, �ौLोिगक. 
िवक: प, िव" विव" विव" विव" वसनीयतासनीयतासनीयतासनीयता व संर!ा 
आव4 यकता/, क. िवD तृत समी!ा 
करना। 78.  Soft Landing सुगम अवतरण Chandrayaan2 will attempt for the 

soft landingsoft landingsoft landingsoft landing on Moon. 
चंHयान2 चंHमा पर सगुम अवतरणसगुम अवतरणसगुम अवतरणसगुम अवतरण का 
�यास करेगा। 79.  Sustained Indian Human Space 

Exploration Programme दीघ�कािलक 
भारतीय समानव 
अंत<र! खोजी 
काय��म 

Gaganyaan programme is expected 
to lay the foundation for a sustained sustained sustained sustained 
Indian human space exploration Indian human space exploration Indian human space exploration Indian human space exploration 
programmeprogrammeprogrammeprogramme in the long run. The 
programme thereby fulfils the 
aspirations of an established spacespacespacespace----
faring nationfaring nationfaring nationfaring nation. 

गगनयान काय��म से लंबी अविध के 
िलए दीघ�कािलक भारतीय समानव दीघ�कािलक भारतीय समानव दीघ�कािलक भारतीय समानव दीघ�कािलक भारतीय समानव 
अंत$र' खोअंत$र' खोअंत$र' खोअंत$र' खोजीजीजीजी    काय�?मकाय�?मकाय�?मकाय�?म हतेु नnव 
D थािपत करन ेक. अपे!ा क. जा रही ह।ै 
इस �कार, यह काय��म एक सुD थािपत 
अंत$र' म0 +वीण राE Qअंत$र' म0 +वीण राE Qअंत$र' म0 +वीण राE Qअंत$र' म0 +वीण राE Q क. 
मह8 वाकां!ा/ को पूरा करेगा । 
 

80.  Space-Faring Nation. अंत<र! म� �वीण 
रा\ c 

81.  Student Satellite  छा� उप�ह ISRO's student satellitestudent satellitestudent satellitestudent satellite programme 
is envisaged to encourage various 
universities and institutions for the 
development of nano/pico satellite. 

नैनो/पीको उप�ह1 के िवकास के िलए 
िविवध िव4 विवLालय1 एवं संD थान1 को 
बढ़ावा दनेे के िलए इसरो के छा/ उप�हछा/ उप�हछा/ उप�हछा/ उप�ह 
काय��म क. संक: पना क. गई ह।ै  



82.  South Polar दि!ण lुवीय No country of the world has landed 
on the Moon's south polarsouth polarsouth polarsouth polar region 
yet. 

अब तक िव4 व का कोई भी रा\ c चंHमा 
क. दि'ण Nवुीयदि'ण Nवुीयदि'ण Nवुीयदि'ण Nवुीय !े� म� नहn पSचँा ह।ै 83.  Satellite Communication उप�ह संचार  Satellite CommunicatationSatellite CommunicatationSatellite CommunicatationSatellite Communicatation facilities 

to support various developmental 
programs. 

िविभ6 न काय��म1 का सम�थन करने के 
िलए उप�ह उप�ह उप�ह उप�ह सचंारसचंारसचंारसचंार सुिवधाए।ं  84.  Spacecraft अंत<र!यान  A spacecraftspacecraftspacecraftspacecraft is a vehicle or machine 

designed to fly in outer space. 
अंत$र'यानअंत$र'यानअंत$र'यानअंत$र'यान बाo अतं<र! म� उड़ान 
भरने के िलए िडजाइन $कया गया एक 
यान या मशीन ह।ै 85.  Satellite Mobile Radio उप�ह मोबाइल 

रेिडयो  

A satellite satellite satellite satellite mobile radiomobile radiomobile radiomobile radio is a type of 
mobile phone that connects to other 
phones or the telephone network by 
radio through orbiting satellites 
instead or terrestrial cell sites, as 
cellphones do. 

एक उप�ह मोबाइल रेिडयोउप�ह मोबाइल रेिडयोउप�ह मोबाइल रेिडयोउप�ह मोबाइल रेिडयो एक �कार 
का मोबाइल फोन ह,ै जो D थलीय सेल 
साइट1 के बजाय उप�ह #ारा प<र�मा 
के मा_ यम से रेिडयो #ारा अ6 य फोन या 
टेिलफोन नेटवक�  से जुड़ता ह,ै जैसे $क 
सेलफोन करत ेहI। 86.  Satellite Navigation उप�ह नौसंचालन  

Satellite navigationSatellite navigationSatellite navigationSatellite navigation is a system 
which makes use of artificial 
satellites for providing autonomous 
geaspatial positioning. 

उप�ह नौसचंालनउप�ह नौसचंालनउप�ह नौसचंालनउप�ह नौसचंालन एक ऐसी �णाली ह,ै 
जो D वाय8 त भ-ूD थािनक िDथित �दान 
करने के िलए कृि�म उप�ह1 का उपयोग 
करती ह।ै 87.  Satellite उप�ह  There are 3 Commercial SatellitesSatellitesSatellitesSatellites 

on board of PSLV. 
पी.एस.एल.वी. म� 3 q यावसाियक 
उप�हउप�हउप�हउप�ह लगे Sए हI। 88.  Stellar तारक.य  YOUTHSAT is a joint Indo-Russian 

stellar stellar stellar stellar and atmospheric satellite 
mission with the participation of 
students from universities at 
graduate, post graduate and 
research scholar level. 

यूथसैट D नातक, D नातको8 तर D तर के 
िव4 विवLालय1 और अनुसंधान 
िवLा&थय1 क. भागीदारी के साथ 
तारकHयतारकHयतारकHयतारकHय और वायुमN डलीय अ_ ययनाथ� 
एक संयुb त भारत-Rसी उप�ह ह।ै 

89.  Sensor संवेदक  Ensure timely delivery of SensorsSensorsSensorsSensors. समय पर संवेदक*संवेदक*संवेदक*संवेदक* का िवतरण सुिनिJत 
कर�। 



90.  Simulation अनुRपण  Dr. Sivan is the chief architect of 6D 
trajectory simulationsimulationsimulationsimulation software 
'SITARA'. 

डॉ. िशवन 6डी. �!ेप पथ अनु6पणअनु6पणअनु6पणअनु6पण 
सॉiटवेयर 'िसतारा' के मुr य िश: पकार 
हI। 91.  Terrain Map भूभाग मानिच�ण ISRO uploaded the images of Lunar 

surface captured by terrain mappingterrain mappingterrain mappingterrain mapping 
camera of Chandrayaan2 on the 
website. 

इसरो न ेचंHयान2 के भूभाग मानिच/णभूभाग मानिच/णभूभाग मानिच/णभूभाग मानिच/ण 
कैमरा से िलए गए चंH सतह के िच� 
वेबसाइट पर अपलोड $कया ह।ै 92.  Telemetry दरूमीित  The health of the spacecraft is being 

continuously monitored from the 
Mission Operation Complex at ISRO 
TelemetryTelemetryTelemetryTelemetry, Tracking and Command 
Network (ISTRAC) in Bengaluru. 

इसरो दरूमीितदरूमीितदरूमीितदरूमीित, अनुवत�न एव ंआदशे 
नेटवक�  (इD cैक) ब�गलूs म� िमशन 
संचालन कॉ; पलेb स (एम.ओ.एb स.) से 
अंत<र!यान के D वाD h य का सतत Rप से 
मॉनीटरन $कया जा रहा ह।ै 93.  Transfer अंतरण  Technology transfertransfertransfertransfer mechanism is 

being established. 
�ौLोिगक. अंअंअंअंतरणतरणतरणतरण �णाली D थािपत क. 
जा रही ह।ै 94.  Technical Specifications तकनीक. 

िविनदश̂न  
Review and finalize the technical technical technical technical 
specificationsspecificationsspecificationsspecifications within the budget 
provisions. 

तकनीकH िविनदTशन*तकनीकH िविनदTशन*तकनीकH िविनदTशन*तकनीकH िविनदTशन* क. समी!ा कर� 
तथा बजट �ावधान1 के अंदर उ6 ह� अंितम 
Rप द�। 95.  Thermo Vac Chamber ताप&नवात क!  Work related with the thermothermothermothermo    vac vac vac vac 

chamberchamberchamberchamber is in progress. 
तापिनवा�त क'तापिनवा�त क'तापिनवा�त क'तापिनवा�त क' से संबंिधत काय� चल 
रहा ह।ै 96.  Un-Insulted तापरोधी-हीन  Never allow unprotected parts of the 

body to touch unununun----insultedinsultedinsultedinsulted cold 
pipes. 

शरीर के अरि!त भाग1 को कभी भी 
तापरोधीतापरोधीतापरोधीतापरोधी----हीनहीनहीनहीन    शीत पाईप1 को छूने न द�। 97.  Unmanned Aerial Vehicles मानव रिहत हवाई 

वाहन  Unmanned Unmanned Unmanned Unmanned AAAAerial erial erial erial VVVVehicleehicleehicleehicle (UAV) 
popularly known as drone is an 
aircraft operated remotely by a 
human operator. 

मानव रिहत हवाई वाहनमानव रिहत हवाई वाहनमानव रिहत हवाई वाहनमानव रिहत हवाई वाहन (यूएवी), िजसे 
tोन के नाम से जाना जाता ह,ै मानव 
संचालक #ारा दरू से संचािलत एक 
हवाई िवमान ह।ै 98.  Validation वैधीकरण All systems of the satellite are 

validatedvalidatedvalidatedvalidated. 
उप�ह क. सभी �णािलय1 का वैधीकरणवैधीकरणवैधीकरणवैधीकरण 
$कया जाता ह।ै 



99.  Wildfire दावानल  A wildfirewildfirewildfirewildfire is simply an uncontrolled 
fire that is wiping out large fields and 
areas of land. 

दावानलदावानलदावानलदावानल बस एक अिनयंि�त आग ह,ै जो 
बड़ े!े�1 और भूिम के !े�1 को िमटा 
रही ह।ै 100. Wavelength तरंगद_ै य�  ASTROSAT in India's first dedicated 

multi wavelengthwavelengthwavelengthwavelength space observatory. 
एD cोसैट भारत क. पहली सम&पत बS 
तरंगदUै य�तरंगदUै य�तरंगदUै य�तरंगदUै य� वेधशाला ह।ै 

 
 


