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पी.एस.एल.वी.-सी58/ए�पोसैट िमशन

पी.एस.एल.वी.-सी.58 यान की िवशेषताएं

अ��  मु� अ� : 7028.317 िक.मी.

:   0.0

:   6.0 िड�ी

(पृ�ी की िवषुवतीय ि��ा के संदभ� म� तंुगता: 650.18 िक.मी.) 

आनित

उ�� �ता

ए�पोसैट क�ा 

पी.एस.एल.वी.-सी.58 यान की 

िवशेषताएं

रॉकेट की ऊँचाई 44.4 मी.

उ�ापन भार 260 टन       

नोदन चरण

�थम चरण

ि�तीय चरण 

तृतीय चरण

चतुथ� चरण  

2पी.एस.ओ.एम.-

ए�.एल.+एस.139

पी.एल.40 (एच.पी.)  

एच.पी.एस.3

एल.1.6 (टी.आई) 

वां
60  

पी.एस.एल.वी.

इसरो का पी.एस.एल.वी.-सी.58 िमशन ए�पोसैट उप�ह को पूव� की ओर िन� आनित वाली क�ा म� 

�मोिचत करने के िलए है। ए�पोसैट के अंत:�ेपण के बाद, क�ीय �ेटफाम� (ओ.पी.) परी�णो ंके िलए ि�-अ�ीय 

��थरीकृत मोड म� बनाए रखने के िलए क�ा को 350 िक.मी. की  वृ�ाकार क�ा म� लाने के िलए पी.एस.4 चरण को दो 

बार पुन: आरंभ िकया जाएगा। पी.एस.एल.वी. क�ीय परी�णा�क मॉ�ूल-3 (पी.ओ.ई.एम.-3) परी�ण का 

िन�ादन इसरो एवं इन-�ेस �ारा आपूित� िकए गए 10 िचि�त नीतभारो ंके उ�े�ो ंको पूरा कर िकया जाएगा। 

पी.एस.एल.वी.-सी.58 िमशन के िविनद�श

�ाचल
क�ा-1

(ए�पोसैट)

क�ा-2

(पी.ओ.ई.एम.-3)

अ��-मु� अ� (िक.मी.) 7028.317 6728.137

तंुगता (िक.मी.)

(पृ�ी की िवषुवतीय ि��ा के सापे�)
650.180 350 

आनित (िड�ी) 6 9.6

�मोचन मंच एफ.एल.पी.

�मोचन िदगंश (िड�ी)
o102

चौथा
पी.एस.एल.वी.-डी.एल.



पी.एस.एल.वी.-सी.58 यान िव�ास
(2पी.एस.ओ.एम.-ए�-एल.+एस.139+पी.एल.40 (एच.पी.)+एच.पी.एस.3+एल.1.6(टी.आई))

पी.एस.एल.वी.-सी.58 

म� नीतभार का समायोजन

पी.एस.एल.वी.-सी.58 म� उप�ह 

उप�ह एज�सी
पृथक भार 

(िक.�ा.)

ए�पोसैट
यू.आर.एस.सी., 

इसरो
469 

पी.एस.एल.वी.-सी.58 चरण – एक नज़र म� 

चरण-1

चरण-2

(पी.एस.2)

चरण-3

(एच.पी.एस.3)

चरण-4

(पी.एस.4)
पी.एस.1

पी.एस.ओ.एम.-

ए�.एल.

लंबाई (मी.) 20 12 12.8 3.6 2.5

�ास (मी.) 2.8 1 2.8 2 1.34

नोदक

ठोस 

(एच.टी.पी.बी. 

आधा�रत)

ठोस 

(एच.टी.पी.बी. 

आधा�रत)

�व 

(यू.एच.25+N2O4

ठोस 

(एच.टी.पी.बी. 

आधा�रत)

�व 

(एम.एम.एच.+एम.

ओ.एन.3) 

नोदक भार (टन) 138 2 x 12.2 41.9 7.66 1.6



उड़ान घटना�म 

घटना समय (सेक� ड)
�थानीय तंुगता 

(िक.मी.)

जड़�ीय वेग 

(मी./से.) 

आर.सी.टी. ��लन -3 0.025 451.9

पी.एस.1 ��लन 0 0.025 451.9

पी.एस.ओ.एम. ए�.एल. 5,6 (जी.एल.) ��लन 0.42 0.025 451.9

पी.एस.ओ.एम. ए�.एल. 5,6 (जी.एल.) पृथ�रण 69.9 23.630 1157.9

पी.एस.1 पृथ�रण 109.40 57.285 1998.6

पी.एस.2 ��लन 109.60 57.481 1997.9

सी.एल.जी. �ारंभ 114.60 62.309 2020.0

ऊ�ा कवच पृथ�रण 175.10 113.680 2750.0

पी.एस.2 पृथ�रण 261.50 161.380 4978.7

पी.एस.3 ��लन 262.70 161.783 4978.0

पी.एस.3 पृथ�रण 586.26 351.435 7532.6

पी.एस.4 ��लन 1011.42 592.879 7254.6

पी.एस.4 इंजन का बंद होना 1258.92 650.182 7529.1

ए�पोसैट का पृथ�रण 1315.92 650.161 7530.8

पी.एस.एल.वी.-सी58

पी.एस.1 का ��लन  
2 भू-��िलत पी.एस.ओ.एम. का ��लन 

2 भू-��िलत 

पी.एस.ओ.एम. का पृथ�रण 

पी.एस.1 का पृथ�रण 

पी.एस.2 का ��लन 

पी.एस.2 का पृथ�रण 

एच.पी.एस.3  का ��लन 

एच.पी.एस.3 का पृथ�रण 

पी.एस.4 का बंद होना

उप�ह पृथ�रण

ऊ�ा कवच का पृथ�रण 

पी.एस.4 का ��लन 



ए�पोसैट

खगोलीय �ोतो ं से ए�-िकरण उ�ज�न का अंत�र� आधा�रत �ुवण मापनो ं म� खोज करने के िलए 

ए�पोसैट (ए�-िकरण �ुवणमापी उप�ह) इसरो �ारा पहला समिप�त वै�ािनक उप�ह है। उप�ह सं�पण को 

आई.एम.एस-2 बस �ेटफाम� से संसोिधत िकया गया है। आई.आर.एस. उप�हो ंकी परंपरा के आधार पर मेन�ेम 

�णािलयो ंके सं�पण को तैयार िकया गया है।  यह पोिल� (ए�-िकरणो ंम� �ुवणमापी उपकरण) तथा ए�पे� 

(ए�-िकरण �े�� िमकी ) नामक दो नीतभारो ंका वहन करता है। पोिल� का िनमा�ण रमन अनुसंधान सं�थान �ारा 

तथा ए�पे� का िनमा�ण यू.आर.एस.सी. के अंत�र� खगोल िव�ान समूह �ारा िकया गया है।

Ÿ  पोिल� नीतभार �ारा थॉमसन �कीण�न के मा�म से लगभग 50 िवभव ��ांडीय �ोतो ंसे उ�िज�त हो रही 

8-30 के.ई.वी. ऊजा� ब�ड म� ए�-िकरणो ंका मापन करना।

Ÿ  ए�पे� नीतभार �ारा 0.8-15 के.ई.वी. ऊजा� ब�ड म� ��ांडीय ए�-िकरण �ोतो ं का दीघ�कालीन 

�े�� मी एवं कािलक अ�यन करना।

Ÿ  साझा ऊजा� ब�ड म� �मशः पोिल� तथा ए�पे� नीतभारो ं�ारा ��ांडीय �ोतो ंए�-िकरण उ�ज�नो ंका 

�ुवणमापन तथा �े�� म मापन करना।

इस िमशन के िन�िल�खत उ�े� ह�:



Ÿ

Ÿ  �ुवीकरण की िड�ी एवं कोण का मापन करते �ए चंुबकीय �े� का िवतरण, �ािमतीय िवषमदैिशकता, 

�ि�रेखा के संदभ� म� संरेखण, मंदािकनीय ��ांडीय ए�-िकरण �ोतो ंम� �रक की �कृित का अ�यन करना। 

Ÿ  �ूट� ॉन तारो ंके चु�कीय �े� की संरचना एवं �ािमित, ए�-िकरण की �काश वषा� एवं श�� �ंद तारो ं

की अिभवृ�� दर का भार एवं �काश के साथ इसका संबंध।

Ÿ  मंदािकनीय �ैक होल के ि�आधारी �ोतो ंकी िव�ृत समझ।  

Ÿ  ए�-िकरणो ंके उ�ादन का अ�यन एवं इस बात की पुि� िक ए�-िकरण� �ूट� ॉन �ुवीय संपुट से है या 

�ंद तारे के चुबंक� मंडल से है। 

Ÿ  सुपरनोवा अवशेषो ंम� िसं�ोटॉन ि�यािविध के तापीय उ�ज�न से अिधक �भावी होने का भेद करना

िमशन के वै�ािनक ल� 

पोिल�ए�पे�

नीतभार



क�ीय प�रवत�न तथा िन��यकरण

ए�पोसैट का 650 िक.मी., 6 िड�ी क�ा म� अंतः�ेपण के प�ात, पी.एस.4 को दो बार पुनः �ारंभ करते �ए पी.एस.4 चरण को 

350 िक.मी., ~ 9.6 िड�ी क�ा तक कम िकया जाएगा। भिव� म� पी.एस.4 चरण की सुर�ा को समिथ�त करने के िलए योजनाब� 

वायुमंडलीय पुनः�वेश परी�णो ंहेतु पी.एस.4 म� शेष नोदक का िनपटान ि� कस�र के �प म� मु� इंजनो ं�ारा िकया जाएगा। �चालनो ंके पूव� 

िनधा��रत �म म� पहले ऑ�ीकारक को िनकालने के प�ात ईंधन को िनकाला जाएगा। ट�क दाब के िन�ासन �ारा �यु� चरण 

िन��यकरण योजना भी सि�य हो जाएगी। पी.एस.4 के िन��यकरण के बाद चरण का िनयं�ण पी.ओ.ई.एम. उ�यािनकी को ह�ांत�रत 

िकया गया।

पी.ओ.ई.एम.

नई योजनाओ ंके साथ अंत�र� अह� �णािलयो ंम� परी�ण करने के िलए ि�-अ� ��थरीकृत क�ीय �ेटफाम� के �प म� पी.एस.4 को 

सं�िपत िकया गया है। बैटरी आब� सं�पण म� 50 ए.एच. िल-आयन बैटरी म� संगमन के साथ न� सौर पैनल �ारा पी.एस.4 चरण क�ीय 

�ेटफाम� िवद्युतीय श�� की आव�कताओ ंको पूरा िकया गया है। क�ीय �ेटफाम� म� नीतभारो ंकी जाँच करने के िलए �ेटफाम� का 

िनयं�ण करने हेतु नौवहन, िदशा-िनद�श, िनयं�ण एवं दूरादेश तथा क�ीय �ेटफाम� तंुगता िनयं�ण �णाली की संर�ा करने हेतु उ�यािनकी 

�णािलयाँ शािमल ह�। नीतभार िन�वत ह�:



www.isro.gov.in

isro.dos

facebook.com/ISRO/

@isro

�मता िनमा�ण एवं जन बा�संपक�  (सी.बी.पी.ओ.)

भारतीय अंत�र� अनुसंधान संगठन

अंत�र� िवभाग, भारत सरकार

अंत�र� भवन, �ू बी. ई. एल. रोड

ब�गलू�- 560 094, भारत

दूरभाषः +918022172119
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